Garra hidraulica para parede diafragma

HSG 5-18
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Caracteristicas

Maquina basica HS 8130 HD com garra para parede diafragma hidraulica HSG 5-18

Semi-guia Kelly (opcional)

Dispositivo de f
rotacéo hidraulico
Extensado da garra (opcional)

Barras guia hidraulicamente ——
ajustaveis (opcional)

Sistema de filtro de dleo
Guinchos de queda livre
(a sincronizacéo do guincho
permite maior peso da garra)

Sistemas de assisténcia

{Registro de
verticalidade integrado

Caracteristicas da garra para parede diafragma HSG 5-18:

O projeto modular da garra promete um alto nivel de
flexibilidade e permite a adaptacao ideal aos requisitos
do canteiro de obras.

O pacote da garra hidraulica para parede diafragma
é baseado na comprovada série HS. Ele reune
precisao, resisténcia e economia. Ao mesmo tempo, a
multifuncionalidade da maquina base € mantida 100%.

2 HSG5-18

A garra convence com seu projeto robusto e alta forca
de fechamento. Essas propriedades fornecem uma
vantagem decisiva, especialmente para condicbes
dificeis de solo.

Gracgas a sincronizagcao dos guinchos de elevagao, os
pesos elevados das garras sao viaveis e a capacidade de
elevacaodamaquinabasica é utilizada de forma otimizada.



Caracteristicas
Maquina basica HS 8130 HD com garra hidraulica para parede diafragma HSG 5-18
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Como padrao, os guinchos de queda livre também séo para uma documentacdo completa dos processos de
sincronizados e podem ser controlados usando um pedal. trabalho realizados.

~— Raio maximo 9500 ——

Um sistema de filtro de alta presséo protege o sistema A avaliacdo abrangente de dados e a geracdo de rela-

hidraulico da maquina contra contaminacéo. térios em um PC s&o possiveis usando o software PDR
(Relatério de Dados de Processo).

O Reqgistro de Dados do Processo, PDE®, cria a base
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Viséo geral das maquinas base

HS 8070 HD

Capacidades em toneladas métricas para comprimentos de langa (11 m - 26 m)

HS 8100 HD

Capacidades em toneladas métricas para comprimentos de lanca (11 m - 26 m)

Comprimento de langa (m) Comprimento de lanca (m)
Raio 11 14 17 20 23 26 Raio 11 14 17 20 23 26
(m) t t t t t t (m) t t t t t t
5 30.3 30.3 30.3 30.3 30.3 28.5 5 42.4 42.4 42.4 42.4 424 424
6 28.7 28.8 21.7 29.9 30.3 28.5 6 42.4 42.4 42.4 42.3 42.4 42.4
7 22.7 22.8 22.8 28.1 27.6 27.2 7 BE1S 33.6 35.9 359 35.9 359
8 18.7 18.7 18.8 24.6 24.3 235 8 274 27.5 29.5 29.4 29.4 29.4
9 15.8 15.8 15.9 20.8 20.8 20.6 9 23.2 23.2 24.9 24.9 24.8 24.8
10 13.6 13.7 13.7 18.0 18.0 17.7 10 19.9 20.0 215 214 21.4 21.3
TLT 10538259 M00000 offiziell TLT 11913217 M0O0000 V2
Contrapeso 12.3t 20t Contrapeso 23.3t 26.3t

Dados técnicos

Dados técnicos

Poténcia do motor 320 kW
2 guinchos de queda livre (tracdo do cabo na 1# camada) — 200 kN
Diametro do cabo 30 mm
Comprimento efetivo do cabo 145 m

Forca méax. admissivel de tragao na operac¢ao de 2 cabos — 303 kN
Peso max. admissivel da garra mecanica para

parede diafragma (completo) 20 t
Peso méax. recomendavel da garra mecanica para
parede diafragma (completo) 23 t
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Poténcia do motor 390 kW
2 guinchos de queda livre (tracdo do cabo na 1% camada) — 275 kN
Diametro do cabo 34 mm
Comprimento efetivo do cabo 141 m

Forca max. admissivel de tragao na operacao de 2 cabos — 417 kN
Peso max. admissivel da garra mecanica para

parede diafragma (completo) 2751
Peso méx. recomendavel da garra mecanica para
parede diafragma (completo) 30t



HS 8130 HD

Capacidades em toneladas métricas para comprimentos de lanca (14 m - 29 m)

Comprimento de langa (m)

Raio 14 17 20 23 26 29
(m) t t t t t t
5 53.0 53.0
6 53.0 53.0 53.0 53.0 51.1 50.0
7 52.3 52.4 53.0 53.0 481 46.9
8 425 426 466 46.6 455 441
9 35.6 357 39.1 39.1 39.1 39.0
10 305 306 336 336 335 335

TLT 11913213 M0O000O V1

Contrapeso 29.0t 34.31

Dados técnicos

Poténcia do motor 505 kW
2 guinchos de queda livre (tracéo do cabo na 1% camada) — 350 kN
Diametro do cabo 36 mm
Comprimento efetivo do cabo 233 m

Forca max. admissivel de tragao na operacéao de 2 cabos — 530 kN
Peso max. admissivel da garra mecanica para

parede diafragma (completo) 35t
Peso méx. recomendavel da garra mecanica para
parede diafragma (completo) 40 t

Elevar uma carga que exceda a tracao de linha de um guincho é permiti-
do somente se puder ser garantido que cada guincho individual n&o esta
sobrecarregado.

Ao trabalhar com uma garra mecéanica de 2 cabos, a carga total a ser
elevada é limitada pela tracao de linha de um guincho.

Amarracoes e cabos sao parte da carga. Capacidades maximas em tone-
ladas métricas nao excedem 75% da carga de tombamento.

Capacidades em operagdo com garra para parede diafragma servem
somente para referéncia e nao sao programadas no sistema LMI.
Todas as cargas e configuragcdes de contrapeso sao valores maximos e
nao devem ser excedidos.

O peso de equipamento adicional na langa (ex., passadigos, semi-guia
Kelly, tambores de mangueira, etc.) deve ser descontado para obter a
capacidade liquida.

O peso do dispositivo de elevagéo (garra completa, cabo de igamento,
argola, etc.) deve ser descontado da capacidade bruta de elevacao para
obter um valor de elevagao liquido.
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Dimensdes e pesos de transporie
Maquina basica HS 8130 HD com carro inferior padréao e lanca principal (No. 2018.33)
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Maquina basica

com carro inferior HD, cavalete, 2x guinchos de 350 kN e sistema de
automontagem para contrapeso, sem pé da langa e contrapeso basico -
A maquina esta pronta para operacao.

Largura 4000 mm
Peso sem cabo de icamento 78000 kg
Peso do cabo de icamento (2x 90 m) 6.455 kg/m

Maquina basica

com cavalete, sistema de automontagem, 2x guinchos de 350 kN sem o
pé da langa, contrapeso basico e esteiras - A maquina esté pronta para
operacao.

Largura 3500 mm
Peso sem cabo de icamento 51000 kg
Peso do cabo de icamento (2x 90 m) 6.455 kg/m
Esteiras 2x
Sapatas de 2-garras 1000 mm
Largura 1055 mm
Peso 14900 kg
Secao da lanca (No. 2018.33)

Largura 3765 mm
Peso, incluindo tambor de mangueira e 75 m

de mangueira hidraulica sem 6leo 7310 kg
Cabecote da langa (No. 2018.33)

Largura 2680 mm
Peso incluindo cabos pendentes 6850 kg
Contrapeso (opcional 6x) 4x
Largura 840 mm
Peso 2680 kg
Contrapeso 1x
Largura 1220 mm
Peso 6300 kg
Contrapeso 1x
Largura 1220 mm
Peso 12000 kg



Tamanhos da garra
HSG 5-18 C/L
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Exemplo de dimensdes de HSG 5-18 C/L para largura da abertura da
mandibula de 2800 mm. Diferentes larguras de abertura resultam em
diferentes dimensoes.

Dados técnicos do HSG 5-18 C/L

A extensdo da garra aumenta o peso e 0 comprimento da garra e,
portanto, melhora a verticalidade da vala.
Ela é recomendada para profundidade de, no maximo, 40 m.

Largura da Espessura da Capacidade da Forga max. de Peso da garra vazia Peso da garra cheia
abertura A* = parede B = cagamba fechamento nos dentes | HSG C HSG L HSG C HSG L
[mm] [mm] [m? [kN] f [t [ [t
500 0.62 13.2 16.8 14.4 18.0
600 0.78 583 13.6 17.2 15.2 18.8
800 1.10 15.2 191 17.4 21.3
2800 1000 1.42 16.4 20.5 19.2 288
1200 1.72 16.9 215 20.3 24.9
1500 2.21 18.8 23.3 23.2 27.7
1800 2.69 20.3 25.1 25.7 30.5
500 0.79 139 175 15.5 19.1
600 0.99 555 14.4 18.0 16.4 20.0
800 1.39 16.0 19.9 18.8 22.7
3200 1000 1.80 17.2 21.2 20.8 24.8
1200 2.20 17.7 22.3 22.1 26.7
1500 2.81 19.6 241 25.2 29.7
1800 3.41 21.0 25.9 27.8 32.7
500 0.93 14.3 17.9 16.2 19.8
600 1.16 521 14.8 18.4 171 20.7
BE— 800 1.64 16.5 20.4 19.8 23.7
T 3400 1000 212 17.7 21.8 21.9 26.0
1200 2.59 18.3 229 28465 28.1
1500 3.30 20.2 24.7 26.8 31.3
1800 4.02 21.7 26.5 29.7 34.5
*) Outras larguras da abertura da mandibula mediante solicitagéo. HS 8070 HD HS 8100 HD HS 8130 HD (com lanca de 17 m)
HS 8100 HD HS 8130 HD

HS 8130 HD

HSG5-18 7



Projeto modular
HSG 5-18

Dispositivo de rotagéo hidraulico de 0° a 180°

Controle remoto via radio |

%1 Guia de fim de curso

{ Estrutura de base

Barra guia |
Opcao: hidraulicamente ajustavel

{ Raspador

Contrapeso |

—1Bloco de montagem da mandibula

Mandibula da garra

A abertura e o fechamento da garra sao acionados por dois cilindros
de acao dupla. Eles sao instalados com as hastes de pistao na parte
superior, 0 que significa que eles séo protegidos dentro do corpo da
garra. As camisas cilindricas robustas sdo posicionadas para baixo.

A abertura ou o fechamento sincronizado das mandibulas da garra
€ garantida mecanicamente por meio um guia. Esse mecanismo é
confiavel e de simples manutengéo.

Forca de fechamento (2 cilindros) 1884 kN
Abertura / fechamento 8/8 s

8 HSG5-18



Semi-guia Kelly (opcional)

Com semi-guia Kelly (opcional)

O semi-guia opcional Kelly fornece orientacao constante da garra fora
da vala. Isso facilita a rotacao e o alinhamento da garra para o operador
e acelera o processo.

Sem semi-guia Kelly

Operar a garra sem semi-guia opcional Kelly aumenta a flexibilidade
basica da maquina. A conversao rapida para operacdo com a garra
mecanica, guindaste de icamento, ou para aplicagdo com pinca
mecanica é possivel. Outra vantagem em comparacdo com a verséao de
semi-guia Kelly € o menor peso na langa.

Dispositivo de rotacéo hidraulico

com controle remoto via radio

Dispositivo de rotacao
hidraulico de 0° a 180°

Controle remoto
via radio

O dispositivo rotativo permite a rotacao e o alinhamento da garra apds
cada ciclo da garra. Combinado com o semi-guia Kelly, © movimento
rotativo pode ser ainda mais controlado e a assisténcia de um
colaborador no solo n&o é mais necessaria.

Vantagens do dispositivo de rotacao:

e Alinhamento da garra na direcdo da parede diafragma, faixa
de rotacédo de + 90° a -90°

Armazenamento da posicdo da garra

Rotacao de 0° a 180° apds cada ciclo da garra

Controle remoto via radio

Sem cabo elétrico para a maquina basica
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Extensdes da barra guia inferior (pcona)

Extensdes da barra guia adicionais disponiveis permitem que a garra
seja alinhada na vala mais rapidamente.
Essas extensdes sdo montadas nas barras de guia existentes.

Diferenca
A J

Durante o trabalho de escavagao, a direcao da garra pode ser corrigida
usando as barras de guia e, assim, a maior verticalidade da parede
diafragma é alcancada.

O sistema € acionado hidraulicamente e controlado remotamente da
cabine.

A garra deve ser equipada com um dispositivo de rotacao hidraulico.

L J Exemplo de dimensdes do HSG 5-18 C para largura de abertura da
mandibula de 2800 mm. Diferentes larguras de abertura resultam em
diferentes dimensoes.

500 - 1800
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Peso adicional opcona)

Pesos adicionais estao disponiveis em varios tamanhos de até 7 t.

Guia de fim de curso ocona)

A garra para parede diafragma € guiada verticalmente ao longo do
elemento de fim de curso através do guia de fim de curso. Além disso,
este guia serve para raspar e soltar o excesso/concreto infiltrado do
elemento de fim de curso.
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Assistente de Verticalidade

para garras mecanicas e hidraulicas para parede diafragma

hydr. grab with Verticality Assistant
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LiDAT®

Data Transmission

PDE°®

Process Data Recording

PDR2

Process Data Recording

Assistente de Verticalidade para garras
mecanicas e hidraulicas para parede diafragma

O Assistente de Verticalidade Liebherr para garras mecanicas e
hidraulicas para parede diafragma € totalmente integrado ao
sistema de controle da maquina da Liebherr para monitorar e
registrar o processo de instalacdo da parede diafragma. Com a
ajuda do Assistente de Verticalidade, os desvios entre a parede
diafragma e a garra ao longo dos eixos X e Y, bem como a
rotagé@o ao redor do eixo Z, sdo medidos. Além disso, os dados
de produtividade séo registrados para o processo completo da
parede diafragma. A medigcdo é realizada usando um sensor,
que é posicionado na garra.

Um sistema inovador, exibido graficamente, guia através dos
varios estdgios de medicao da operacao. O sucesso da medicao
€ garantido pela reducdo automatica da velocidade de
deslocamento de abaixamento. Os dados séo transferidos da
garra para a maquina por tecnologia Bluetooth (cabo de
transferéncia é opcional).

Liebherr-Werk Nenzing GmbH

Dr. Hans Liebherr Str. 1, 6710 Nenzing/Austria
Tel.: +43 50809 41-473, Fax: +43 50809 41-499
crawler.crane@liebherr.com, www.liebherr.com
facebook.com/LiebherrConstruction

Os dados sdo claramente exibidos no monitor de PDE® na
cabine do operador. Por um lado, os valores medidos servem
como uma diretriz para completar a vala e, por outro lado, os
registros da medicédo da operacao podem ser exportados para
avaliagdo no sistema de geracdo de relatérios de dados de
processo PDR2, onde podem ser extensivamente analisados.

O LIiDAT® permite a comunicagdo moével de dados medidos da
maquina para o software de geracéo de relatérios PDR2. Os
relatérios gerados no PDR2 permitem a rastreabilidade da vala
e também podem ser usados como prova de qualidade.

O Assistente de Verticalidade é totalmente incorporado ao
conceito existente estruturado de forma modular das solugdes
digitais da Liebherr.

HSG 5-18 — 11995918 — Versdo 03 - 10/2018 Suijeito a alteragdes sem aviso.



